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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

111 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania rob6t przygotowawczych i rozbiérkowych.

112 Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)
Kod CPV: 45111300-1 Roboty rozbiérkowe

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
przygotowawczych i rozbiorkowych zwigzanych z realizacjg zamierzenia budowlanego ,,Projektu nasadzen roslinnych dla
skweru z pomnikiem Stefana Zeromskiego™.

1.3 Zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczna.

W ramach zamierzenia budowlanego ,,Projektu nasadzen roslinnych dla skweru z pomnikiem Stefana Zeromskiego”,
Dokumentacja przewiduje nastepujacy zakres robét rozbiérkowych:

- rozbidrki istniejacych nawierzchni drogowych, kraweznikdw, chodnikéw i obrzezy,
—  rozbidrki istniejacych murkéw oporowych z kamienia taczonego zaprawa,
- rozbidrki innych elementow, opisanych w Dokumentaciji, w tym elementéw matej architektury

Doktadny zakres przewidzianych do wykonania robét rozbiorkowych okreslony jest na rysunkach i w opisie technicznym
opracowaniu wydanym Zamawiajacemu w grudniu 2010r.:

INWENTARYZACJA | GOSPODARKA ELEMENTAMI KOMUNIKACJI PIESZEJ

INWENTARYZACJA | GOSPODARKA ELEMENTAMI MALEJ ARCHITEKTURY

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujq wszystkie czynno$ci umozliwiajace wykonanie powyzszych rozbiorek. W
zakres tych prac wchodza;
— wykonanie niezbgdnych projektow wykonawczych robdt rozbiérkowych i uzgodnienie ich z Projektantem i
Inspektorem nadzoru,
—  przygotowanie sprzetu do rob6t rozbidrkowych,
— wykonanie rob6t zabezpieczajacych, podparé, daszkéw, oston, ogrodzen itp. zapewniajacych stateczno$¢
konstrukgji i obiektow sasiadujacych z miejscem rozbidrek oraz bezpieczenstwo wykonawcow robot rozbiorkowych
i 0s6b trzecich,
— wykonanie rozbiorek, wyburzen,
- wywoz i utylizacja gruzu z rozbieranych elementéw.

1.4  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5  0géine wymagania dotyczace robét

W trakcie prowadzenia robot rozbiorkowych Wykonawca zobowigzany jest przede wszystkim do przestrzegania
odpowiednich zasad bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ochrony przeciwpozarowej, zwlaszcza w przypadku uzywania
palnikéw do ciecia rozbieranych konstrukcji stalowych i zbrojenia konstrukcji zelbetowych, oraz do prowadzenia rob6t w
sposob nie stwarzajacy zagrozen dla osob trzecich i chronigcy otaczajace mienie przed uszkodzeniami.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zabezpieczenie i ochronge miejsca prowadzenia robot rozbiorkowych,
uniemozliwiajace dostep 0séb postronnych do rejonu prowadzenia prac.
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2. MATERIALY

Przy wykonywaniu prac rozbidrkowych materiaty budowlane nie wystepujg, poza materiatami pomocniczymi, jak deski,
arkusze sklejki, inwentaryzowane podpory i belki z systeméw szalunkowych, blachy, bale drewniane, okraglaki itp., stuzace
do wykonania ewentualnych tymczasowych podpdr, rozpar¢, oston, daszkow, barierek, ogrodzen, rynien spustowych do
gruzu i innych elementéw pomocniczych dla prowadzenie robét rozbidrkowych.

Materiaty rozbiérkowe traktuje sie jako gruz podlegajacy wywozowi i utylizacji.

3. SPRZET

31 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu okreslone zostaty w OST 00-00 pkt 3.

3.2 Sprzet do robét rozbidrkowych

Rozbidrke mozna wykonywaé recznie illub mechanicznie.
Zalecany sprzet zasadniczy:
—  reczne narzedzia rozbidrkowe,
- mioty pneumatyczne reczne ze sprezarka,
- pity do betonu,
— mioty i nozyce hydrauliczne zamontowane na koparkach,
— nozyce mechaniczne i hydrauliczne do cigcia blach i pretow,
—  palniki acetylenowe,
—  Zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe skrzyniowe i samowytadowcze,
—  spycharki,
- fadowarki,
—  koparki.
Oprocz sprzetu zasadniczego do wykonania rob6t rozbiérkowych stosowany jest takze sprzet pomocniczy, jak np.:
— rusztowania state i przestawne, wysiegniki, podnos$niki itp., utatwiajace dostep pracownikéw do miejsca rozbiérek,
— systemowe tymczasowe podpory, rozparcia, belki i rusztowania do zabezpieczenia statecznosci rozbieranych i
sasiadujacych konstrukcii,
— inwentaryzowane elementy tymczasowych ogrodzen, bram i furtek, barierek dla zabezpieczenia przed dostepem
0s6b postronnych do miejsca prowadzenia prac, oraz wszystkie inne jednostki sprzetu, niezbednego do
bezpiecznego prowadzenia robdt, zgodnie z zatwierdzonym projektem wykonawczym robét rozbidrkowych.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

4.1 Wymagania ogéine
Ogolne wymagania dotyczace transportu okreslone zostaty w OST 00-00 pkt 4.

4.2  Transport materiatdw z rozbidrek

Przy wykonywaniu robét rozbiérkowych zastosowanie mogg mie¢ dowolne $rodki transportu do wywozu gruzu, ze
wskazaniem na jednostki samowytadowcze.

W trakcie wywozu gruzu z rozbiérki nalezy dbaC o utrzymywanie w czystosci okolicznych utwardzonych drég, przede
wszystkim poprzez mycie k6t samochodéw przed wyjazdem z placu budowy.

Uzywane $rodki transportu z fadunkiem nie mogg przekracza¢ dopuszczalnych gabarytéw i naciskéw na os.

Na czas transportu skrzynie tadunkowe powinny by¢ zabezpieczone plandekami, siatkami itp., zabezpieczajacymi przed
pyleniem i rozsypywaniem wywozonych materiatow rozbiorkowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogéine
Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w Ogdlnej Specyfikacji OST 00-00 pkt 5.1.

5.2  Organizacja robot

Roboty powinny by¢ wykonywane $cile w sposéb okres$lony w Dokumentacji projektowej dotyczacej rozbidrek, lub w sposéb
zatwierdzony przez Inspektora nadzoru, w razie jej braku. Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacii
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projekt organizacji i harmonogram robét rozbidrkowych, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane
roboty wyburzeniowe i rozbiérkowe.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposéb okreslony w projekcie
rozbiérki lub przez Inspektora nadzoru.

Z uwagi na duzy zakres i stopien komplikacji przewidywanych robét rozbiérkowych, Wykonawca, przed przystapieniem do
prac, zobowigzany jest do przedstawienia do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru, projektu technologii prac
rozbidrkowych i szczegotowego harmonogramu rozbiorek, sporzadzonego na podstawie wytycznych Projektanta.

Zatozona przez Wykonawce rozbiorki technologia demontazu powinna uwzglednia¢ stan rozbieranych konstrukcii,
konieczno$¢ zastosowania bezpiecznej metody rozkuwania i przecinania istniejacego betonu, oraz transportu gruzu z
miejsca rozbidrki do miejsca zatadunku na $rodki transportu. Projekt technologiczny rozbiérki powinien okre$la¢ kolejnosé i
sposob bezpiecznego demontazu poszczegdinych elementéw, drogi technologiczne dla sprzetu, $rodki zapewniajace
stabilnos¢ rozbieranych i sasiadujacych elementdw konstrukcji, sposéb zabezpieczenia rejonu prowadzenia prac oraz
zapewnienia bezpieczenstwa wykonawcom prac i przed dostepem osob trzecich.

PROJEKT ROZBIOREK MUSI UWZGLEDNIAC NASTEPUJACE UWARUNKOWANIA:
1. Wyburzenia majg by¢ prowadzone wylgcznie metodami recznymi i przy uzyciu sprzetu mechanicznego,
budowlanego, bez uzycia materiatow wybuchowych.
2. Nie dopuszcza sie¢ do sktadowania gruzu z rozbiérek na istniejacych stropach, gruz nalezy jak najszybciej
transportowa¢ na place sktadowe lub do kontenerdw.
3. Nie jest dozwolone wyburzanie $cian poprzez ich przewracanie lub podkopywanie.
Teren po zakoriczeniu robdt rozbiérkowych powinien zostaC starannie uporzadkowany, a powstate wykopy po
zdemontowanych elementach zasypane gruntem piaszczystym i starannie zageszczone do stopnia nie mniejszego od
otaczajgcego gruntu.

5.3  Czynnosci przed rozpoczeciem pracy

Przed rozpoczeciem robét rozbiorkowych nalezy:
— przygotowa¢ miejsca do sktadowania materiatow, przyrzaddw, narzedzi i odpadow,
—  zaplanowa¢ kolejno$¢ wykonywania poszczegoinych czynnosci,
—  przygotowaé niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski, ochronniki stuchu,
itp.,
— zauwazone usterki i uchybienia zglosi¢ natychmiast przetozonemu,
—  zapoznaé pracownikdw z programem rozbiérki i poinstruowacé o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.4  Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

Sposoby bezpiecznego wykonywania robét rozbiérkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).
Roboty rozbiérkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktorym sie odbywajq nalezy ogrodzi¢ i oznakowac
tablicami ostrzegawczymi. Najcze$ciej wystepujace zagrozenia, spowodowane znacznym ciezarem bryt rozbieranego
betonu, odtamkami i odpryskami, pytem i kurzem oraz warunkami, w jakich sg prowadzone prace rozbiorkowe, to:
— uszkodzenia gtowy,
— uszkodzenia rak i ndg,
— upadek z wysokosci,
—  podraznienia lub uszkodzenia oczu przez pyt lub odpryski,
— podraznienia bton $luzowych lub drog oddechowych przez pyt.
W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE WOLNO:
—  recznie przemieszczaé i przewozi¢ ciezary 0 masie przekraczajacej ustalone normy,
—  prowadzi¢ rob6t rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czesci konstrukcji obiektu przez wiatr
—  prowadzi¢ robot rozbidrkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie deszczu, opadéw
$niegu oraz silnych wiatréw (przy predko$ci przekraczajacej 10 m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymacé),
— prowadzi¢ robét rozbiérkowych konstrukcji w niewtasciwej kolejnosci, grozacej zawaleniem sie sasiadujgcych
elementéw,
—  prowadzi¢ robdt rozbiorkowych, jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie,
— gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukeyjnych cze$ciach obiektu.
Roboty rozbiérkowe nalezy:
— prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie, lub mechanicznie,
stosujac hydrauliczne nozyce i mioty, zamontowane na koparkach, lub spycharki, koparki i tadowarki, zaleznie od
warunkow miejscowych i zgodnie z uzgodnionym projektem robét rozbiorkowych,
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— prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona stateczno$¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby usuwanie jednego
elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego fragmentu
konstrukcii,

— elementy Zelbetowe nalezy rozbijaé za pomoca narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie palnikiem
acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali, albo tnac je specjalistycznymi diamentowymi pitami do betonu,

— elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

- pocigte elementy Zelbetowe i stalowe nalezy transportowaé w pionie i w poziomie przy pomocy sprzetu recznego
lub mechanicznego, o parametrach dostosowanych do masy transportowanych elementéw, bez zrzucania ich z
rusztowan na posadzki ponizej miejsca rozbioérek,

—  znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

—  przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowa¢ zsuwnice pochyte lub rynny i segmentowe rury
zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu.

Przy wykonywaniu robét rozbiorkowych nalezy:

— uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo oprawionych,

— utrzymywaé w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do rozbiorki,

—  wrazie niemoznosci uniknigcia w czasie trwania robét wigkszych ilosci pytu, rozbierane konstrukcje zwilza¢ woda z
wezy a pracownikéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne,

— W czasie trwania rob6t wszyscy pracownicy powinni stale pracowaé w rekawicach, hetmach, butach z metalowymi
noskami z podeszwami zabezpieczonymi przed przebiciem przez gwozdzie i inne ostre metalowe przedmioty,
stosujac inne niezbedne $rodki ochrony indywidualne;j.

5.5  Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

—  bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

— kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy pozostawi¢ w takim
stanie, w jakim nastapit wypadek,

— o napotkanych problemach prowadzenia robét nalezy niezwtocznie zawiadomi¢ przetozonego,

— w razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowa¢ zrozumialg i dostrzegalng
sygnalizacje ostrzegawczq i alarmowa.

5.6  Zagospodarowanie materiatéw z rozbiérek

Z materiatami z rozbiérki, bedacymi w Swietle prawa odpadami, nalezy postepowa¢ w sposob zgodny z zasadami gospodarki
odpadami oraz wymogami ochrony $rodowiska. Materiaty z rozbiérki obiektu powinny byC segregowane w miejscu ich
demontazu i sktadowane selektywnie do czasu wywozu z placu budowy.
Materialy przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.
Materiaty rozbidrkowe, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu
odpadow (Dz. U. z 2001 r. nr 112 poz. 1206), nalezg do grupy 17 — odpady z budowy, remontéw i demontazu obiektow
budowlanych oraz infrastruktury drogowej (wtaczajac glebe i ziemie z terenéw zanieczyszczonych). W rezultacie robét
rozbiérkowych na placu budowy zostang wytworzone nastepujgce rodzaje odpadow:

— 17 01 01 - Gruz betonowy,

— 17 01 81 - Odpady z remontéw i przebudowy drég,

— 17 05 04 - Gleba i ziemia, w tym kamienie, nie zawierajgce substancji niebezpiecznych,

— 17 09 04 - Zmieszane odpady z budowy, remontdw i demontazu, nie zawierajace substancji niebezpiecznych,
oraz inne, zaleznie od rozbieranych elementéw, jak np. izolacje, oktadziny itp.
Posegregowane odpady nalezy zatadowa¢ na samochody samowytadowcze i odwiez¢ na miejsce sktadowania, przekazujac
je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsiebiorstwom.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1 Zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w Ogolnej Specyfikacji OST 00-00 pkt 6.

W przypadku wykonywania robét rozbiorkowych kontrola jakoSci polega¢ powinna na:
—  kontroli zgodno$ci sposobu wykonywania robét z projektem rob6t rozbiérkowych,
—  kontroli prawidtowo$ci doboru sprzetu rozbiérkowego i prawidtowosci jego wykorzystania przy wykonywaniu prac,
—  kontroli przestrzegania zasad bezpieczenistwa i higieny pracy przy robotach rozbiérkowych,
—  kontroli zgodno$ci sposobu zabezpieczenia obszaru prac z projektem organizacji rob6t rozbidrkowych,
—  kontroli prawidtowosci zasypania i zageszczenia wykopéw wykonywanych dla potrzeb rozbiérki fundamentéw i

innych podziemnych elementéw budynkéw i budowli oraz sieci zewnetrznych,
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—  kontroli uporzadkowania terenu po zakorczeniu rob6t rozbidrkowych,
—  kontroli dokumentéw przekazania odpadéw do utylizacji uprawnionym przedsiebiorstwom.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

71 0Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét
Przedmiaru i obmiaru ilosci robot dokonuije sie zgodnie z zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji OST 00-00 pkt 7.
Prowadzenie szczeg6towych obmiaréw rob6t jest niezbedne tylko dla prac, ktore zgodnie z zapisami umowy rozliczane bedaq,
na podstawie cen jednostkowych i ilosci rzeczywiscie wykonanych robét i do nich sie odnoszg wszystkie ustalenia
niniejszego punktu.
Dla uméw ryczattowych obmiar sprowadza sie jedynie do szacunkowego okreslenia zaawansowania robét dla potrzeb
wystawienia przejéciowej faktury.

7.2  Szczegotowe zasady okreslania ilosci robot
Jednostkami obmiarowymi sa;
» 1 szt. demontowanych elementow policzalnych, jak kosze na $mieci, tawki itp.,
¢ 1 m3 objetosci rozbieranych konstrukciji zelbetowych budowli,
¢ 1 m2rozbieranych nawierzchni itp.,
« 1000 kg wywozu odpadéw z terenu budowy i ich utylizacje.
Obmiaru dokonuije sie zgodnie z zasadami podanymi w Ogoinej Specyfikacji OST 00-00 pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuije sie zgodnie z ogdlnymi zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji OST 00-00 pkt 8.
Szczego6towe zasady odbiordw robot i ptatnosci za ich wykonanie okre$la umowa.

9. ROZLICZENIE ROBOT

OgoIne zasady rozliczenia rob6t i pfatnosci za ich wykonanie podane sa w Ogdlnej Specyfikacji (OST) A-00 pkt 9.
W przypadku rozliczen na podstawie cen jednostkowych jednostek obmiarowych, okreslonych w pkt 7 Specyfikacji, cena
jednostkowa robét rozbidrkowych obejmuje:
— przygotowanie i zabezpieczenie robdt,
—  rozbiodrke konstrukcji betonowych, zelbetowych, stalowych, murowanych i dachowych,
— demontaz instalacji i urzadzen,
— oczyszczenie i zabezpieczenie materiatdw i urzadzen przeznaczonych do ponownego wykorzystania i ztozenie ich
w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru,
—  transport wewnetrzny materiatéw z rozbidrki i usuniecie ich na zewnatrz rozbieranych obiektéw,
— niezbedne rozdrabnianie, segregowanie, sortowanie i uktadanie materiatéw z rozbiérki,
— zatadunek i transport materiatéw z rozbiorki i gruzu na miejsce sktadowania lub/i utylizacji (wybrane przez
Wykonawce), wytadunek w miejscu sktadowania,
—  zabezpieczenie innych obiektow przed zniszczeniem (w miejscach zagrozenia),
—  koszty utylizacji sktadowanego materiatu z rozbiérki,
—  utrzymywanie w stanie przejezdnym dr6g dojazdowych,
—  wypetnienie miejsc po zlikwidowanych fundamentach gruntem piaszczystym z odpowiednim zageszczeniem,
—  wyréwnanie i uporzadkowanie terenu prowadzenia robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawowymi dokumentami odniesienia jest Dokumentacja projektowa, opisujaca przedmiot zaméwienia na wykonanie
robét budowlanych. Zawarto$¢ i uktad Dokumentaciji projektowej przedstawiono w pkt. 1.2. Ogéinej Specyfikacji Technicznej
OST 00-00.

Pozostate dokumenty:

101 Ustawy

Wykaz podstawowych ustaw zawarto w OST 00-00 pkt 10.1.
Pozostate ustawy:
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»  Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach — (tekst jedn. Dz. U z 2007 nr 39 poz. 251 z p6zn. zm.)

10.2 Rozporzadzenia
Wykaz podstawowych rozporzadzer zawarto w OST 00-00 pkt 10.2.
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz.U. nr 112 poz. 1206)
«  Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie listy rodzajow odpadéw, ktére posiadacz
odpaddw moze przekazywaé osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym niebedacym przedsigbiorcami, oraz
dopuszczalnych metod ich odzysku. (Dz.U. nr 75 poz. 527)
10.3 Normy

PN-ISO 7010:2006 Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa -- Znaki bezpieczenstwa stosowane w miejscach
pracy i w obszarach uzyteczno$ci publicznej

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja
PN-N-01256-5:1998 Zasady umieszczania znakdw bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych



